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江藤 正俊 九州大学 教授 【マイクロ】 直径 1mmの血管吻合を容易にする顕微鏡下手術支援ロボットシステムの研

究開発 

評価 
パラレルリンクを用いた人の手のような動きを実現するロボットアームで、１ｍｍの血管吻合ができる技術。これは世界的に見ても新規の技

術であるが、当初の目標に対して未達部分があり、計画した成果が得られていないと評価された。 

 


