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            （英 語）Development and clinical application of revolutional Brain-Machine  
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研究開発担当者  （日本語）学校法人慶應義塾 
              慶應義塾大学医学部リハビリテーション医学教室 教授 里宇 明元 

所属 役職 氏名： （英 語） 
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分担研究     （日本語）筋骨格モデルを用いたデコーディング手法の開発 

開発課題名：  （英 語）Development of decoding method usingmusculoskeletal model 

 

研究開発分担者   （日本語）国立大学法人東京工業大学 
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II. 成果の概要（総括研究報告） 
 
研究開発代表者： 慶應義塾大学医学部リハビリテーション医学教室 教授 里宇 明元 総括研究報告

を参照。 
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（３）「国民との科学・技術対話社会」に対する取り組み 
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