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I. 基本情報 
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      （英 語）Strategic Research Program for Brain Sciences 

 

研究開発課題名： （日本語）「脳のシステム論的理解に基づく革新的 BMI リハビリテーション機器・手

法の開発と臨床応用〜脳卒中片麻痺を中心として〜」 
（英 語）Development and clinical application of revolutional Brain-Machine 

Interface rehabilitation devices and measures based on systematic 
understanding of brain functions  -with emphasis on hemiparetic 
stroke 

 
研究開発担当者  （日本語）慶應義塾大学医学部リハビリテーション医学教室 教授 里宇明元 
所属 役職 氏名： （英 語）Department of Rehabilitation Medicine 

                           Keio University School of Medicine, Professor, Meigen Liu 
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分担研究     （日本語）BMI リハビリテーションのための上肢・下肢外骨格ロボットの開発と制御 

開発課題名：     （英 語）Development of Lower and Upper Limb Exoskeleton Robots for BMI 

Rehabilitation 
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II. 成果の概要（総括研究報告） 
 
研究開発代表者：  慶應義塾大学・医学部・里宇明元 総括研究報告を参照。 
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