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      （英 語） Cortically-triggered robotic hand orthosis for home-based  
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所属 役職 氏名： （英 語） Department of Mechanical Engineering, Faculty of Engineering,  

Kyushu University Kyushu University, Associate Professor, 

Jumpei Arata 
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II. 成果の概要（総括研究報告） 
本課題では、従来に無い先進的なリハビリテーションシステムの開発を目指し、日本側、スイス側

双方がそれぞれの専門領域（ロボット工学、センサ技術）に関する知見・技術・経験を駆使し、か

つロボットを用いたリハビリテーションという新領域の確立を目指して開発に取り組んだ。その結

果として、日本側ではロボット装具を予定していた機能に加えて、より効果的にリハビリテーショ

ンを行える可能性のある遠隔への駆動源配置を可能とする発展を遂げ、予定を上回る成果を得られ

た。スイス側の機能的近赤外分光装置について、センサ設計改良により、性能を高めたセンサ開発

に成功した。これらのロボット装具と機能的近赤外分光装置を統合したシステムについて、その基

礎的な検証から動作を確認することが出来た。以上によって、予定されていた研究成果が得られた。 

 
In this project, Robotic technology from Japanese research group and brain sensor/processing technology from 

Swiss research group, have been successfully integrated into a brain-triggered robotic hand orthosis to provide 
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assistance and therapy in activities of daily living for neurological patients and aging persons with severe hand 

impairment. Japanese research group provided a robotic hand orthosis with a remote actuation capability that 

had not been initially planned but further implemented by a collaboration with Swiss research group. Swiss 

research group provided a compact near infrared spectroscopy sensor with improved design and sensor 

characteristics. These two technologies were successfully integrated into a system, and showed a positive 

feasibility by preliminary evaluations. 
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